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Sammanfattning

Kina dr idag virldens fjarde storsta kdrnvapenmakt riknat i antalet kdrnstridsspetsar. Landets
kédrnvapenprogram pabdrjades i mitten av 1950-talet och det forsta kdarnvapenprovet genomfordes i
oktober 1964.

Kina upprittade 1956 en missilforskningsorganisation, med uppgift att bygga vapenbérare i form av
ballistiska robotar med lang rickvidd. Efter initial hjdlp fran Sovjetunionen kom utvecklingsprogram-
met igdng pa allvar 1957.

Kinas kédrnvapenarsenal bestar idag av ett antal strategiska ballistiska robotar med formaga att leverera
stridsspetsar hela vigen upp till interkontinental rickvidd. Dessutom ingar flera taktiska ballistiska
robotar som dven kan forses med konventionella stridsdelar och som ocksa finns i varianter avsedda
for export. Kina utvecklar bade robotar som drivs av flytande brinsle och robotar som drivs av fast
brénsle.

Pa 1960-talet startade Kina tillverkning av egna versioner av den sovjetiska sjomalsroboten P-15.
Detta blev grunden till den fortsatta utvecklingen av mer avancerade sjomalsrobotar och sa smaningom
kryssningsrobotar avsedda fér markmalsbekdmpning.

Kina har varit aktivt i utvecklingen av hypersoniska vapen och 2014 provflogs for forsta gangen en
kinesisk hypersonisk glidfarkost. I samband med Kinas kommunistiska partis 70-arsjubileum visades
den ocksa upp for forsta gangen i en militdrparad.

Innehallet #r granskat och omfattar ingen information som #r understilld exportkontrollagstiftningen
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1 Inledning

Kinas strategiska robotstyrkor dr direkt understédllda den centrala militirkommissionen och kallas
Folkets befrielsearmés raketstyrkor, i vést ofta bendimnd PLARF (People’s Liberation Army Rocket
Force). PLAREF fick sitt namn i januari 2016 i enlighet med 2015 ars militirreform efter att sedan 1966
kallats folkets befrielsearmés andra artillerikar, PLASAF (People’s Liberation Army Second Artillery
Force). Raketstyrkan ansvarar for landets kidrnvapenarsenal som med en uppskattad omfattning av
totalt omkring 280! stridsspetsar riiknas som virldens fjirde storsta [1].

Syftet med detta dokument &r att sammanstélla vilka ballistiska robotar, bade strategiska och taktiska,
och kryssningsrobotar for markmal som finns i Kinas arsenal. Bakgrundsmaterialet kommer enbart
fran 6ppna killor vilket gor att redogjorda uppskattningar av robotarnas egenskaper &r att uppfatta
som mer eller mindre osikra.

2 Bakgrund

Kina upprittade 1956 en missilforskningsorganisation, med uppgift att bygga ballistiska robotar med
lang rickvidd, i syfte att skapa formaga att na USA:s kérnland [2]. P& den tiden saknade Kina egen
kunskap och erfarenhet inom omradet och vinde sig darfor till Sovjetunionen for assistans, vilket
ledde till att Kina samma ar kopte tva sovjetiska R-1, som #r kopior av den tyska roboten V-2.

Kinas program for utveckling av ballistiska robotar kom igang pa allvar 1957 i och med kopet av
sovjetiska R-2, som under kodnamn 1059 studerades, kopierades och firdigstilldes for produktion
inom landet. I november 1960 skots roboten 1059 i det forsta lyckade testskottet av en ballistisk robot
i landets historia [2]. Fem ar senare doptes den om till DF-1 (Dong Feng, sv. dstanvind). Direfter
foljde en Gver 15 ar lang utveckling av strategiska ballistiska robotar, framdrivna av flytande brinsle,
med krav pa hogre lastformagor och utokade rackvidder for att na Japan (DF-2), Filippinerna (DF-3),
Guam (DF-4) och USA (DF-5) [2].

Kinas kidrnvapenprogram paborjades 1955 och landet genomforde i oktober 1964 sitt forsta kidrn-
vapenprov vid den uttorkade saltsjon Lop Nor i Uiguriska autonoma regionen Xinjiang. Det forsta
kirnvapenprovet i Kina med en ballistisk robot som vapenbirare (DF-2) genomfordes 1966 och
direfter tog det 32 ménader innan landet, i juni 1967, genomférde sitt férsta prov av ett termonukleért
vapen [2].

Forskning pa och utveckling av fastbriansleraketer inleddes redan i slutet av 1960-talet, men det var
forst i borjan av 1980-talet som beslut togs om att ga 6ver fran utveckling av ballistiska robotar med
flytande brinsle till ballistiska robotar med fast brénsle. Kinas forsta ballistiska robot som anvénde
fast brinsle blev operativ 1983. Den var ocksa landets forsta ubatsbaserade ballistiska robot och kallas
for JL-1 (Julang, sv. enorm vag) [2, 3]. Efterfoljaren, benimnd JL-2, dr interkontinental och blev
operativ 2015 [3, 4].

Sedan 1980-talets borjan har ett antal landbaserade strategiska ballistiska robotar, framdrivna av
fast brinsle, tagits fram i Kina. En fordel med fast brinsle dr att roboten inte behover tankas pa
avfyrningsplatsen vilket reducerar forberedelsetiden och gor dem svarare att upptéicka och bekdampa i
ett forebyggande angrepp. Kinas strategiska ballistiska robotar med fast brénsle bar namn som DF-21,
DF-31 och DF-41 med successivt lingre rackvidder [2—4].

I Kina startades pa 1980-talet utvecklingen av ballistiska robotar med konventionell verkansdel i
syfte att siljas pa exportmarknaden. Detta har lett till M-familjen av ballistiska robotar som bland

11 jimforelse har Ryssland omkring 7 000, USA omkring 6 800 och Frankrike omkring 300 [1].
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annat innehéller system som M-7 (Project 8610), M-9, M-11 och M-20. Nagra varianter av dessa har
inforlivats i Dong Feng-familjen som DF-15 (M-9), DF-11 (M-11) och DF-12 (M-20). Ytterligare
modeller fér konventionella verkansdelar &r DF-16 och DF-26.

Kina har sedan 1960-talet tillverkat sjomalsrobotar, till en borjan baserat pa sovjetiska P-15 (SS-N-2A
Styx) [5]. Detta blev grunden till den fortsatta utvecklingen av mer avancerade sjomalsrobotar och
kryssningsrobotar avsedda for markmal. Ett par exempel pa kinesiska kryssningsrobotar idr YJ-63 och
DH-10 [6].

Kina har ett program for utveckling av hypersoniska vapen och 2014 provflogs for forsta gangen den
kinesiska hypersoniska glidfarkosten DF-ZF. I oktober 2019, i samband med Kinas kommunistiska
partis 70-arsjubileum, uppvisades for forsta gangen DF-17 bestaende av en DF-ZF monterad pa en
barraket [4].

3 Kortrackviddiga ballistiska robotar

Kortrickviddiga ballistiska robotar (eng. SRBM, Short Range Ballistic Missile) definieras typiskt som
ballistiska robotar med en maximal rdackvidd under 1 000 km. Klassificeringen kan forfinas ytterligare
genom att benimna de robotar som nar mellan 10-300 km som taktiska ballistiska robotar. Samtliga
nedan beskrivna robotar transporteras och avfyras fran specialbyggda lastbilar (eng. TEL, Transporter
Erector Launcher). En sammanstéllning av Kinas kortriackviddiga robotar ges i tabell 1 (sid. 10).

M-7 Project 8610

I mitten av 1980-talet konverterades den kinesiska luftvarnsroboten HQ-2 till en taktisk ballistisk
robot som kallas for M-7, CSS-8 eller 8610 [3, 7, 8]. M-7 utvecklades for export och koptes av Iran
i slutet av 1980-talet under namnet Tondar-69 [3, 7]. Roboten drivs av tva raketsteg dér det forsta
anvinder fast och det andra flytande bréinse. Réckvidden uppskattas till 150-180km [3, 7] bestyckad
med en konventionell stridsspets pa 190kg [3, 5].

B611, B611M, P12, BP12A

Utvecklingen av den taktiska ballistiska roboten B611 paborjades 1995 och roboten visades for forsta
gangen upp 2004 [9]. Roboten ska ha tagits fram i samarbete med Turkiet, dir den gar under flera
namn som Project J, J-600T Yildirim och Toros [9]. Ett antal varianter av roboten har lanserats i Kina
under namn som B611M (2006), P12 (2006) och BP12 (2010).

B611 drivs av fast brénsle och bedoms kunna leverera en konventionell stridspets pa 450-480kg till
ett mal pa avstand 150km [9]. B611M uppges ha en rickvidd pa 260 km [10] och P12 rapporteras
béra en konventionell stridsspets pa 300 kg till ett avstand pa 150 km. I vrigt sdgs P12 uppvisa en
langre kabelrinna lings robotkroppen dn sin foregangare [9]. BP12 marknadsfors med en rickvidd
pa 80-280km med en nyttolast pa 480kg och tycks vara en forkortad variant av originalet [9].
Enligt somliga har B611 och dess derivat formaga att mandvrera i slutfasen, likt den ryska roboten
Iskander [9].

DF-11, M-11, DF-11A

Den taktiska ballistiska roboten M-11, som &r avsedd for export, utvecklades med start 1984.
Troligtvis utformades roboten efter den sovjetiska R-17 (SS-1 Scud B), men med en motor for
fast bréinsle [4]. M-11 ska 1992 ha exporterats till Pakistan och anses ligga till grund for Pakistans
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ballistiska robotar Shaheen I och Shaheen II [4]. En variant av M-11 doptes till DF-11 i samband med
att den forbandsattes 1992.

DF-11 har ett raketsteg som drivs av fast brinsle och kan bira en stridsspets pa 500kg en stricka
pa 280-300km [3, 4]. Stridsspetsen bedéms vara valbar och kan vara nukleér eller kemisk, eller
konventionell med spring- eller substridsdelar alternativt termobarisk verkan [3, 4].

1993 péaborjades en vidareutveckling av DF-11. Resultatet visades for forsta gangen 1998 under
bendmningen DF-11A. Roboten uppges av vissa ha langre rackvidd (500-600 km), storre stridsspets
(800kg) och bittre precision [4, 5]. Andra uppskattningar pekar pa en rickviddsokning till 350 km
med en mindre stridsspets pa 500kg [11].

DF-12, M20

Ytterligare en kortrickviddig ballistisk robot avsedd for exportmarknaden kallas M-20. Roboten
erbjods till forsdljning 2011 och blev operativ i Folkets befrielsearmé 2013 under namnet DF-12 [4].
Exportvarianten rapporteras na 280 km [3, 4] med en nyttolast pa 400 kg [3] eller 480 kg [4]. Varianter
for inhemskt bruk uppskattas ha en rickvidd pa 420 km [4].

DF-12 uppges bira en konventionell stridsspets som levererar sprang- och splitter-, penetrerande eller
termobarisk verkan. Den ska ocksa kunna béra klusterstridsdelar [3, 4]. Roboten rapporteras likna den
ryska roboten Iskander och antas ha formaga att mandvrera i slutfasen [3, 4].

DF-15, M-9, DF-15A, DF-15B, DF-15C

M-9 ir en kortriackviddig ballistisk robot som ska ha utvecklats med start 1984 for export till Syrien
[2, 4]. Roboten visades upp for forsta gdngen 1988 och blev operativ inom Folkets befrielsearmé aret
dédrpa med bendmningen DF-15 [4]. Genom aren har ett antal varianter lanserats, ddribland DF-15A
(1996), DF-15B (2009) och DF-15C (i.u.?) [3, 4].

DF-15 bedoms ha en rickvidd pa 600-900 km med en nyttolast pa 500-800kg [3, 4]. Roboten
rapporteras bira en nukleér eller kemisk stridsspets, alternativt en konventionell med springverkan
eller substridsdelar. Vissa menar ocksa att den kan leverera termobarisk verkan eller elektromagnetisk
puls [4].

DF-15A ir en uppgraderad, niagot storre variant av DF-15 med bittre precision [3] och rdckvidd
pa 600km [4] eller 900 km [3]. Stridsspetsen uppges kunna vara nukleir eller konventionell med
sprangverkan. DF-15B ska enligt [4] vara utrustad med en mandvrerbar aterintridesfarkost och béra
en 500 kg tung konventionell stridsdel upp till 800 km [3, 4]. DF-15C bedoms &nnu inte vara operativ,
men ska kunna bira en penetrerande stridsdel 6ver 850 km [3, 4].

DF-16

DF-16 bedoms vara ersittaren till de dldre ballistiska robotarna DF-11 och DF-15 [4]. Utvecklingen
startades i mitten pa 2000-talet och roboten visades upp for férsta gangen 2015, men togs troligen i

bruk redan 2011-2012 [3]. DF-16 drivs av fast brinsle i tva raketsteg och levererar en nyttolast pa 500—
1000kg en stricka pa 800—1 000 km [3, 4, 12]. Roboten ska ha formaga att bara tre kérnstridsspetsar
och #r ddrmed MIRV-kapabel® (eng. MIRV, Multiple Independently Targetable Re-entry Vehicle) [3, 4].

Zingen uppgift
3Formiga att béra flera stridsspetsar som individuellt kan riktas in mot olika mal i samma omrade.



FOI MEMO Datum/Date Sidnr/Page no

2020-12-11 6 (14)
Titel/Title Memo nummer/Number
Kinas ballistiska robotar och kryssningsrobotar FOI Memo 7423
4 Medelrackviddiga ballistiska robotar

Medelrickviddiga ballistiska robotar (eng. MRBM, Medium Range Ballistic Missile och IRBM,
Intermediate Range Ballistic Missile) definieras typiskt som ballistiska robotar med en maximal

rickvidd mellan 1 000 och 5500 km. En sammanstéllning av Kinas medelrickviddiga robotar ges i
tabell 2 (sid. 11).

DF-3, DF-3A

Den medelrickviddiga ballistiska roboten DF-3 provskots forsta gdngen 1966 och bedoms ha blivit
operativ 1971 [2, 3]. Roboten é&r silobaserad och anvinder flytande brinsle i ett raketsteg for att béara
en nukleir eller konventionell stridsspets pa 2 000 kg en stricka pa 3 000 km [3].

I mitten av 1980-talet lanserades DF-3A som jamfort med foregangaren har ldngre riackvidd och bittre
precision [2]. De flesta av DF-3 och DF-3A bedoms ha blivit ersatta av den ballistiska roboten DF-21.
En del av robotarna av typ DF-3 ska ocksa 1988 ha salts till Saudiarabien [2, 3].

DF-21, DF-21A, DF-21B, DF-21C, DF-21D

Utvecklingen av den medelridckviddiga ballistiska roboten DF-21 initierades i slutet av 1960-talet,
men den forsta provskjutningen utfordes forst 1985 [4]. Roboten &r fordonsburen (TEL). Systemet
blev operativt 1991 [2, 4, 5] och baseras pa teknologi framtagen for den ubatsbaserade ballistiska
roboten JL-1. Ett antal varianter av roboten har utvecklats, vilka inkluderar DF-21A (1996), DF-21B
(i.u.), DF-21C (2006) och DF-21D (2006) [3, 4].

DF-21 ir utrustad med tva raketsteg bestaende av fast brénsle och kan bira en nukledr stridsspets pa
600 kg till en stricka pa 1800-2 150km [3-5]. DF-21A utvecklades for att uppna béttre precision
och bedoms dven kunna leverera en stridsspets med elektromagnetisk puls. Ytterligare forbéttringar i
robotens triffsidkerhet rapporteras ha utmynnat i varianten DF-21B [3, 4]. DF-21C uppges ha uppnatt
tillracklig precision for att bira en konventionell stridspets med spriangverkan och substridsdelar [4].
En av de senaste varianterna, DF-21D, pastas vara virldens forsta ballistiska robot for sjomal [3].
Roboten bedoms na 1450-1 550 km av vissa kéllor [4] och upp till 2000 km av andra [3].

DF-26

Den forsta kinesiska ballistiska roboten med formaga att med en konventionell stridsspets na
amerikanskt territorium (Guam) kallas DF-26. Roboten visades upp 2015 vid en militdrparad i
Peking. DF-26 bedoms ha formaga att bara mellan 1200 och 1800kg och stridsspetsen pastas
ocksa kunna vara nukledr [3, 4]. Robotens rickvidd uppskattas till 3 000—4 000 km, framdriven av en
tvastegsraketmotor for fast brinsle [3, 4].

5 Interkontinentala ballistiska robotar

Interkontinentala ballistiska robotar (eng. ICBM, Intercontinental Ballistic Missile) definieras typiskt
som ballistiska robotar som har en maximal rickvidd 6verstigande 5 500 km. En sammanstillning av
Kinas interkontinentala robotar ges i tabell 3 (sid. 12).
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DF-4

Den interkontinentala roboten DF-4 4r en av Kinas &ldre interkontinentala robotar. Utvecklingen
startade 1965 och roboten blev operativ 1980 [4]. DF-4 placerades pa sparburna fordon i bergrum
och grottor, eller i silor [2]. Sedan 2005 har forvintningar funnits pa att DF-4 kommer att ersittas av
de modernare DF-21 och DF-31, men ett fatal rapporteras fortfarande vara operativa [3, 4]. Roboten
bar en nukledr stridsdel pa 2 200 kg och uppskattningarna av dess rickvidd stréicker sig fran 4 500 till
7000 km [3-5].

DF-4 drivs av flytande brénsle och #r landets forsta tvastegsrobot. Tekniken som togs fram i
utvecklingsarbetet med DF-4 anvéndes i rymdraketen Long March-1 med tre raketsteg, som 1970
satte den forsta kinesiska satelliten i omloppsbana kring jorden [4, 5].

DF-5

Kinas forsta interkontinentala robot med rickvidd 6ver 10000 km kallas DF-5. Den é&r placerad i
silo och blev operativ ndgon gang under 1980-talet [2, 4]. Roboten drivs av flytande brénsle i flera
raketsteg och beddms ha utgjort grunden for ett antal ytterligare vapen- och rymdprojekt i Kina [3, 4].

DF-5 kan béra en nukleér stridsspets pa 3900kg 6ver en stricka pa 12 00013 000 km. Ett antal
uppgraderingar av roboten har utforts pa 2010-talet med beteckningar som DF-5A, DF-5B och
DF-5C [3, 4]. Utvecklingen rapporteras vara fokuserad pa att gora roboten MIRV-kapabel, med flera
stridsspetsar i vapenlasten [3, 4].

DF-31, DF-31A

Pa 1970-talet borjade Kina utveckla en interkontinental ballistisk robot som férutom att placeras i silo
ocksa kan transporteras pa vig eller réls [4]. Roboten kallas DF-31, blev operativ 2006 och drivs av
tre raketsteg for fast brinsle [3]. Rickvidden uppskattas till ndgonstans mellan 7 000 och 11700 km
[3, 4] med en nyttolast pa 1 050-1750kg. Roboten levererar nukleédr verkan och vissa bedomer att
roboten dr MIRV-kapabel med upp till fyra stridsspetsar [3]. En uppgraderad variant som kallas
DF-31A blev operativ 2007, dér det tredje raketsteget forlangts i syfte att utoka riackvidden till Gver
11000 km [3, 4].

DF-41

Kina utvecklar for nirvarande DF-41 som anvinder tre raketsteg drivna av fast brénsle for att erhalla
en rickvidd pa 12 000-15 000 km [3, 4]. Roboten rapporteras vara i slutet av testperioden och &r dnnu
inte operativ. DF-41 ska kunna transporteras pa vig eller rils, alternativt placeras i silo [3, 4]. Den
uppges vara MIRV-kapabel och bedoms ha formaga att leverera upp till 10 nukleéra stridsspetsar med
en sammanlagd vikt pa 2 500 kg [3, 4].

6 Ubatsbaserade ballistiska robotar

Kina har utvecklat ballistiska robotar som avfyras fran ubat (eng. SLBM, Submarine Launched
Ballistic Missile). En sammanstéllning av dessa ges i tabell 4 (sid. 13).
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JL-1

Kinas forsta ubdtsbaserade ballistiska robot kallas JL-1, borjade utvecklas under 1960-talet och blev
operativ 1983 [2, 5]. Den rapporteras vara Kinas forsta ballistiska robot att drivas med fast brinsle och
har tva raketsteg [2, 3, 5]. JL-1 uppges ha féorméaga att leverera en nukleir stridsspets pa 600 kg dver en
stracka pa 1700-2 150 km [3, 5]. Roboten placerades i Kinas forsta atomdrivna ubat (Xia-klass), som
aldrig tros ha lamnat Kinas kustndra vatten pa grund av ubatens sarbarhet mot fientliga angrepp [3].

JL-2

Den ubatsbaserade ballistiska roboten JL-2 ir interkontinental med en rdckvidd pa 8 000-9 000 km
[3-5]. Roboten utvecklades parallellt med DF-31 under 1970-talet och blev operativ 2015 ombord
pa atomdriven ubat (Jin-klass) [3, 4]. JL-2 har tre raketsteg med fast brinsle, bér en nyttolast pa
1 050-2 800kg [3, 4] och bedoms vara MIRV-kapabel med 3-8 nukledra stridsdelar.

7 Kryssningsrobotar

Kryssningsrobotar avsedda for markmal (eng. LACM, Land Attack Cruise Missile) kan anvindas for
bekdmpning pa langt avstand. Savil amerikanska underrittelsetjanster som fristiende kommentato-
rer har ldnge spekulerat att Kina kan ha kérnstridsdelar i vissa av deras kryssningsrobotar. Andra
analytiker menar att arbete med nukledra stridsdelar till landets kryssningsrobotar kan ha kommit
langt men att det fortfarande rader oklarheter om nagra dr operativa [13]. Aktuella 6ppna uppgifter
fran amerikanska forsvarsdepartementet nimner endast konventionella stridsdelar for Kinas operativa
kryssningsrobotarsenal [ 14]. Kristensen och Korda [13] hdvdar att inga bekriftade uppgifter &nnu pub-
licerats om att kinesiska kryssningsrobotar skulle ha formaga att bira kidrnvapen. En sammanstéllning
av Kinas kryssningsrobotar ges i tabell 5 (sid. 13).

HN-1,2,3

Hong Niao (sv. rdd fagel) ar en serie kinesiska kryssningsrobotar. Robotarna férdas i underljudsfart
och pastas vara baserade pa teknologi kopierad fran bland annat ryska AS-15 och amerikanska
Tomahawk [4]. Utvecklingen startade i slutet av 1970-talet [4]. HN-1A, som blev operativ 1996,
avfyras fran lastbil (TEL) och uppges ha en rickvidd pa 600km med en stridsdel pa 400kg [4].
Varianten HN-1B blev operativ 2002 och avfyras fran luften [4]. Andra modeller som ocksa blev
operativa 2002 har en rickvidd pa 1 800 km och bendmns som HN2A, HN2B och HN2C. En ytterligare
utveckling kallas HN-3. I den mark- eller sjobaserade versionen, HN-3A, kan den bidra vapenlasten
upp till 3000 km, medan den ubatsbaserade HN-3B nar 2 200 km [4].

YJ-18

YJ-18 utvecklades i mitten av 1990-talet som en sjomalsrobot liknande den ryska 3M-54E Kalibr
och blev operativ 2014 [3, 4]. Roboten finns i flera versioner varav tva bedoms vara utformade for
markmal. Den ena kallas YJ-18B och ska avfyras fran ubat medan den andra, bendmnd YJ-18C, ska
vara anpassad for att avfyras fran kommersiella fraktcontainrar [3, 4]. Roboten pastds anvinda en
luftandande* motor for att uppritthilla en marschfart pA Mach 0,8 och har ocksé en raketmotor som
anvinds for att accelerera till 6verljudsfart (Mach 2,5-3,0) i slutfasen [3, 4]. YJ-18 har en uppskattad
rackvidd pa 220-540 km med en konventionell vapenlast pa 150-300kg [3, 4].

4 Anviinder atmosfirens syre for forbrinning.
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YJ-63

YJ-63 dr en langrickviddig kryssningsrobot som 2004 blev operativ inom Folkets befrielsearmé [3, 6].
Roboten avfyras fran luften och kan i underljudsfart leverera en konventionelll vapenlast pa upp till
500 kg en striacka pa 200 km [3, 6].

DH-10, CJ-10, CJ-20

Kryssningsroboten DH-10 firdas i underljudsfart och rapporteras vara utformad med smygegenskaper
[3]. Roboten kan bira 500 kg en stricka pa 2 000 km och avfyras fran en lastbil (TEL) eller fran fartyg
[3]. DH-10 blev operativ 2006 och kallas ibland f6r CJ-10 [3]. En flygfilld variant av CJ-10 pastas
vara under utveckling och kallas for CJ-20 [3, 6].

8 Hypersoniska farkoster

Hypersoniska vapen definieras av att de ror sig i hastigheter 6ver fem ganger ljudets hastighet (6ver
Mach 5). Kina har en hypersonisk farkost utformad for operativt bruk. Dess pastadda egenskaper
redovisas i tabell 6 (sid. 13).

DF-17

DF-17 &r ett robotsystem som utvecklats for att skjuta upp den hypersoniska glidfarkosten

DF-ZF. Robotsystemet visades upp i en militdrparad i samband med Kinas kommunistiska partis
70-arsjubileum i oktober 2019, men det spekuleras om huruvida farkosten dr operativ eller inte [4,
15]. Barraketen i DF-17 sédgs vara baserad pa den ballistiska roboten DF-16. Den hypersoniska
glidfarkosten pastas firdas i Mach 5-10 och uppges ha en rickvidd pa 1 800-2 500 km [3, 4]. DF-ZF
sdgs ha formaga att bira konventionella eller nukledra stridsdelar [4, 15] samt att manvrera lings
storre delen av flygbanan [3].

9 Provplatser och skjutomraden

Kinas enda kdrnvapenprovplats finns i anslutning till en militdrbas i Malan i nirheten av den uttorkade
saltsjon Lop Nor (Lop Nur). Basen etablerades 1959, och mellan 1964 och 1996 ska 45 kidrnvapenprov
ha genomforts dar [11].

Jiuquan Space Launch Center, dven kiand som Shuangchengzi Missile Test Center, byggdes 1958 och
ar Kinas #ldsta raketbas. Idag &r den landets primira bas for civila satellituppskjutningar men den har
historiskt anvints flitigt for prov av ballistiska robotar [11].

Taiyuan Space Launch Center, ocksa kind som Wuzhai Missile and Space Test Center, ir en raketbas
som anlades 1966. Denna bas anvinds for bade civila satellituppskjutningar och prov av ballistiska
robotar [11].

Xichang Space Launch Center dr en rymdbas som blev operativ 1984. Basen &r bland annat kind for
uppskjutningen 2007 av Kinas forsta mansond. Samma ér tjinade den ocksa som uppskjutningsplats
for den robot som anvéndes for att skjuta ner en kinesisk védersatellit i samband med landets forsta
antisatellitprov [11].
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